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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

(fj) Selbstfahrendes und lenkbares Gerat insbesondere zum Manipulieren von Stammholz od.dgl. 

Selbstfahrendes und lenkbares Gerat, das wenigstens 
zwei Achsen aufweist und zum Manipulieren von Stammholz 
o. dgl. dient. Das Gerat ist mit losbar befestigten Arbeitsge- 
raten sowie mit einer Fernsteuerurtg ausgestattet. Ober Funk 
erfolgt somit die Steuerung der Fahr- und Lenkvorgange des 
Gerates und die Betatigung der Arbeitsgerate. 
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Paicntanspruchc 

1. Seibstfahrendes und lenkbares Gerat mit wenig- 
stens zwei Achsen, insbesondcre zum Manipuliercn 
von Stammholz od.dgL mit eincm Antricbsaggrc- 
gat sowie Haltcrungen zum losbarcn Bcfcstigcn 
von Arbeitsgeratcn od. dgi., dad arch gekennzeich- 
net daB das Gerat (1) mit eincr vorzugswcisc 
drahtlosen Fernsteuerung (11, 12) ausgestattet ist 
welche sowohi die Steuerung der Fahr- und Lenk- 
vorgange des Gerates als auch die dcr Betatigun- 
gen der ArbeitsgeratedurchfOhrL 

2. Gerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet 
daB wenigstens vier angetriebene Rader (5, 6 t 7) 
vorgesehen sind. 

3. Gerat nach Anspruch 1 od. 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Rader (5, 6, 7) mit Raupenbandern 
(8) umschlungen sind. 

4. Gerat nach einem der vorhergehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnet daB das Antricbsag- 
gregat mit einem stufcnlosen hydrostatischen Gc- 
triebe ausgerustet ist 

5. Gerat nach einem der vorhergehenden AnsprQ- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB als Arbeitsgerat 
eine Seilwinde (15) vorgesehen ist, die fiber 
Schwenkarme (13, 14) am Gerat (1) befestigt, fiber 
Hydraulikzylinder (20) an diesem schwenkbar und 
vom Antriebsaggregat des Gerates (1) antreibbar 
ist 

6. Gerat nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Seilwinde (15) mit einer Arretiereinrichtung 
versehen ist, mit welcher diese am Boden f estJegbar 
ist 

7. Gerat nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet 
daB die Arretiereinrichtung aus wenigstens zwei 35 
Dornen besteht die beim hydraulischen Absenken 
der Seilwinde (15) in den Boden gepreBt werden. 

8. Gerat nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet 
daB die Arretiereinrichtung aus einem Schild (18) 
besteht das in den Boden einpreBbar ist 40 

9. Gerat nach einem der vorhergehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnet daB als Arbcitsgerat 
cin Kranausleger sowie eine Klemmbank vorgese- 
hen sind, wobei der Kranausleger einen Greifer 
aufweist mit dem das Stammholz od.dgl. der 45 
Klemmbank zugefuhrt werden kann. 

10. Gerat nach einem der vorhergehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnet daB als Arbeitsgerat 
eine an einem Ausleger befestigte Ruckczange vor- 
gesehen ist 50 

1 1. Gerat nach einem der vorhergehenden Ansprfi- 
che, dadurch gekennzeichnet daB als Arbcitsgerat 
ein Seilkran vorgesehen ist 

12. Gerat nach einem der vorhergehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnet daB als Arbeitsgerat 55 
eine Funktionseinheit vorgesehen ist die zum Zu- 
fallbringen, Entasten und Entrinden von Stamm- 
holz od. dgl. dient 

Beschreibung eo 

Die Erfindung betrifft cin seibstfahrendes und lenkba- 
res Gerat mit wenigstens zwei Achsen, insbesondcre 
zum Manipuliercn von Stammholz od.dgL, mil cincm 
Antriebsaggregat sowie Haiterungcn zum Idsbarcn Be- v» 
festigen von Arbeitsgeratcn od. dgL 

Aus der DE-OS 27 15 509 ist ein Verfahrcn und eine 
Anordnung zum Holzrucken mit Hilfc ciner Seilwinde 
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bckannt Dabci wird in einer Ruckeschneise ein Seilwin- 
denkran ortsfest verankert und ein sogenannter Seilwa- 
gen inncrhalb der Schneise geradiinig huv und herbe- 
wegt 

5 Eine solchc Anordnung ist aufwendig, teuer und nur 
beschrankt manovrierfahig. 

Weiterhin sind als gebrauchliche Verfahren das Holz- 
rucken mil Hilfe von Ruckepferden, sowie mit Hilfc 
entsprechend ausgestatteter Forstschlepper und Spc- 
10 zialforstmaschinen, sogenannte Ruckezuge bekannt 
Diese Verfahren sind entweder in der Ruckeleistung 
und dem Arbeitsvermdgen stark eingeschrankt (im Fall 
der Ruckepferde) oder sind speziell in engen, dicht be- 
stockten Bestanden oder im steflen, gebirgigen Gelande 
15 aufgrund ihrer GroBe und ihres Gewichtes nicht ein- 
setzbar (im Fall der Forstschlepper und Ruckezuge). 

Der Erfindung Hegt die Aufgabe zugrunde, ein Gerat 
zu schaffen, mit dem die Manipulation von insbesondere 
Stammholz vereinfacht und von einer kleinen Mann- 
schaft durchgefiihrt werden kann und welches eine hohe 
Ruckeleistung und ein groQes Arbeitsvermogen bei 
gleichzeitig geringen Abmessungen und geringem Ge- 
wicht hat also Qberall dort erfolgreich eingesetzt wer- 
den kann, wo die oben genannten Verfahren nicht oder 
nur bedingt zum Einsatz kommen konnen. 

Diese Aufgabe wird erHndungsgemaB dadurch geldst 
daB das Gerat mit einer vorzugsweise drahtlosen Fern- 
steuerung ausgestattet ist welche sowohi die Steuerung 
der Fahr- und Lenkvorgange des Gerates als auch die 
der Betatigungen der Arbeitsgerate durchfOhrt 

Fur die Bedienung eines solchen Gerates reicht eine 
einzelne Person aus, die sich unabhangig vom Gerat 
bewegen kann und damit dessen Arbeit unmittelbar be- 
obachten und steuem kann. 

Weiterhin ist von groBem Vorteil, daB das Gerat mit 
entsprechend geringen Abmessungen, geringem Ge- 
wicht und tiefliegendem Schwerpunkt gebaut werden 
kann, da auf einen mit entsprechenden Sicherheitsvor- 
richtungen ausgestatteten Fuhrerstand verzichtet wer- 
den kann. Dadurch arbeitet das Gerat auch besonders 
bodenschonend und ist sehr wendig. 

Sehr vortcilhaft ist es dabei, wenn erfindungsgemaB 
am Gerat wenigstens vier angetriebene Rader vorgese- 
hen sind. Damit kann das Gerat auch schwieriges Gelan- 
de uberwinden. 

Noch besser ist dies allerdings, wenn erfindungsge- 
maB die Rader mit Raupenbandern umschlungen sind 

Sehr vorteilhaft fur die Manovrierfahigkeit die einfa- 
che Bedienung und eine bodenschonende Fahrweise des 
Gerates ist es auch, wenn erfindungsgemaB das An- 
triebsaggregat mit einem stufenlosen hydrostatischen 
Getriebe ausgerustet ist 

Als sehr vorteilhaft hat es sich ergeben, wenn gemafl 
der Erfindung als Arbeitsgerat eine Seilwinde vorgese- 
hen ist die fiber Hydraulikzylinder an diesem schwenk- 
bar und vom Antriebsaggregat des Gerates antreibbar 
ist So ausgerustet kann das Gerat gefailtes Stammholz 
aus unbefahrbaren Stellen herausziehen, dann auf sich 
wenigstens teilweise hochziehen und abtransportieren, 
ohne daB ein Umladen od. dgl. notwendig ware. 

Sehr vorteilhaft ist dabei, wenn erfindungsgemaB die 
Seilwinde mit einer Arretiereinrichtung versehen ist mit 
welcher dicsc am Boden festlegbar ist. Dadurch wird die 
Standfcstigkcit des Gerates beim Herausziehen von 
schweren Slam men noch weilcr crhoht 

Die Arretiereinrichtung sollte erfindungsgemaB aus 
wenigstens zwei Dornen bestehen, die beim hydrauli- 
schen Absenken der Seilwinde in den Boden gepreBt 
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werden. 

Es ist abcr auch moglich, daB die ArrcLicrcinrichtung 
aus cincm Schild besteht das in den Boden einpreQbar 

ist 

Sehr vorteilhaft kann es auch sein, wenn erfindungs- 5 
gemaB als Arbeitsgerat ein Kranausleger sowie eine 
Klemmbank vorgesehen sind, wobei der Kranausleger 
einen Greifer aufweist mit dem das Stammholz od dgl. 
der Klemmbank zugefuhrt werden kann, was besonders 
fur die Schwachholzdurchforstung gunstig ist io 

Es ist aber auch moglich, daB als Arbeitsgerat eine an 
einem Ausleger befestigte Ruckezange vorgesehen ist, 
die sich insbesondere fur sehr starkes und schweres 
Stamm- und Langholz eignet 

Denkbar ist auch, daB als Arbeitsgerat ein Seilkran is 
vorgesehen ist 

ErfindungsgemaB ist aber auch vorgesehen, daB als 
Arbeitsgerat eine Funktionseinheit vorgesehen ist, die 
zum Zufallbringen, Entasten und Entrinden von Stamm- 
holz od. dgL dient (sog. Processor). 20 

Mit all diesen Arbeitsgeraten ist eine denkbar gunsti- 
ge Manipulation des Holzes moglich, wenn von dem 
Grundgedanken der Erfindung Gebrauch gemacht wird. 
I Die Bedienungsperson kann am optimalen Ort stehen, 
von welchem aus sie alles uberwachen und steuern 25 
kann. Daruber hinaus kann sie sich so positionieren, daB 
sie stets auBerhalb des Gefahrenbereiches bleibt und 
somit eine Unf allgefahr ausgeschlossen ist 

In der Zeichnung ist ein Ausfuhrungsbeispiel der Er- 
findung veranschaulicht Dabei zeigt die Figur ein Ge- 30 
rat, das selbstfahrend ist und zum Manipulieren von 
Stammholz dient 

Mit 1 ist in der Figur ein Gerat bezeichnet das mit 
drei Achsen 2, 3 und 4 ausgerustet ist Jede dieser drei 
Achsen tragt beiderseits je ein Rad 5, 6 und 7, von denen 35 
jeweils nur eines pro Achse sichtbar ist Urn diese drei 
Rader ist auf jeder Seite des Gerates ein Raupenband 8 
geschlungen. Auf einem nicht naher dargestellten Fahr- 
gestell 9 sitzt ein Antriebsmotor 10, der uber ein nicht 
sichtbares hydrostatisches Getriebe alle Rader antreibt 40 
Daruber hinaus ist ein Funk-Empfangsgerat 11 und eine 
Antenne 12 einer Fernsteuerung vorgesehen. Den nicht 
dargestellten Sender der Fernsteuerung tragt die Bedie- 
nungsperson. 

An einem Ende des Gerates 1 ist uber Schwenkarme 45 
13 und 14 eine Seilwinde 15 angeordnet, die eine Seil- 
spule 16 und ein Zugseil 17 aufweist und mit einem 
Schild 18 versehen ist, das in den Erdboden eingepreBt 
werden kann. 

Der untere Schwenkarm 14 ist mit einem Hebel 19 50 
versehen, an dem ein Hydraulikzylinder 20 angreift Der 
\ntrieb der Seilwinde erfolgt uber eine Gelenkwelle 21, 
die sowohl am Gerat als auch an der Seilwinde gelenkig 
befestigt ist Der Antrieb der Seilwinde kann aber auch 
durch einen Hydromotor des hydrostatischen Getriebes 55 
direkt an der Seilwinde erfolgen. 

Der sehr niedrig liegende Schwerpunkt des gesamten 
Gerates ist in der Zeichnung mit S bezeichnet 
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